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Abstract: Therapeutic hypothermia (TH) is an approved neuroproctetive treatment to reduce neuro-
logical morbidity and mortality after hypoxic-ischemic damage related to cardiac arrest and neonatal
asphyxia. Also in the treatment of acute ischemic stroke (AIS), which in Western countries still shows
a very high mortality rate of about 25 %, selective mild TH by means of Targeted Temperature Manage-
ment (TTM) could potentially decrease final infarct volume. In this respect, a novel intracarotid blood
cooling catheter system has recently been developed, which allows for combined carotid blood cooling
and mechanical thrombectomy (MT) and aims at selective mild TH in the affected ischemic brain (core
and penumbra). Unfortunately, so far direct measurement and control of cooled cerebral temperature
requires invasive or elaborate MRI-assisted measurements. Computational modeling provides unique
opportunities to predict the resulting cerebral temperatures on the other hand. In this work, a simplified
3D brain model was generated and coupled with a 1D hemodynamics model to predict spatio-temporal
cerebral temperature profiles using finite element modeling. Cerebral blood and tissue temperatures
as well as the systemic temperature were analyzed for physiological conditions as well as for a mid-
dle cerebral artery (MCA) M1 occlusion. Furthermore, vessel recanalization and its effect on cerebral
temperature was analyzed. The results show a significant influence of collateral flow on the cooling
effect and are in accordance with experimental data in animals. Our model predicted a possible neu-
roprotective temperature decrease of 2.5 ◦C for the territory of MCA perfusion after 60 min of blood
cooling, which underlines the potential of the new device and the use of TTM in case of AIS.
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1. Instruction

In animal stroke models, therapeutic hypothermia (TH) (temperature of 35 ◦C or below) led to an
overall reduction of the infarct core size of 44 % [1]. Moreover, selective and time-limited cooling,
using intracarotid cold saline infusion in an early phase of vessel reperfusion demonstrated neuropro-
tective effect [2, 3]. For acute ischemic stroke (AIS), the clinical use of TH proved to be safe and
feasible [4], while its therapeutic efficacy remains controversially discussed and is currently under in-
vestigation in clinical trials [5, 6]. In 2018, a prospective cohort study of 113 patients showed that
short-duration intraarterial selective cooling infusion plus mechanical thrombectomy (MT) led to a
significant reduction in final infarct volume [7].

The cooling of arterial blood in the common carotid artery (CCA) is supposed to be an efficient
method to induce local cerebral TH, since brain tissue temperature is mainly affected by cerebral hemo-
dynamics. Alternative systemic hypothermia by means of surface or venous blood cooling involves
major disadvantages (limited and slow brain temperature reduction and systemic adverse effects) [8].
A novel intracarotid blood cooling sheath, which allows for a combination with MT could enable TTM
(selective mild TH) of the core and penumbra using the cooling effect of cold blood flow via ipsilateral
collaterals prior to recanalization and cold reperfusion after recanalization [9, 10].

Unfortunately, direct measurement of local cerebral temperatures, which is needed for control of
cooling and to assess resulting temperatures, is not possible without additional harm to the patient
or a time-consuming MRI-based measurement. The use of computer models provides the unique
opportunity to predict resulting cerebral temperatures. In this work, we used a 1D hemodynamics
model of a detailed cerebral arterial tree and coupled a simplified 3D geometry of the human head to
calculate tempo-spatial cerebral, as well as mean systemic temperature profiles. Our model allows to
predict the decrease in cerebral temperature induced by intracarotid blood cooling as accompanying
therapy to the treatment of AIS. Furthermore, the model can be used to evaluate the impact of collateral
circulation on resulting temperature and to evaluate optimal cooling strategies.

2. Materials and methods

Cerebral temperatures are mainly affected by brain perfusion rates and the temperature of the arterial
blood. To consider the effect of changing cerebral perfusion, the first part of this section describes how a
detailed model of cerebral hemodynamics was built. For the hemodynamics model, all equations were
implemented into Simulink, MATLAB (R2019a, The MathWorks, Nattick, MA, USA). The second
part of this chapter deals with the development of a simplified 3D brain geometry, while the temperature
calculation and the model coupling are explained in the last part.

2.1. Cerebral hemodynamics modeling

For blood flow simulations, a 1D hemodynamics approach was chosen to allow for realistic real
time simulations of the whole arterial tree. The used transmission-line-approach considers the vessel
wall’s elasticity and enables a realistic simulation of pulsatile flow and pressure curves for every dis-
cretized arterial segment. Our model is based on Avolio’s multi-branched model of the human arterial
system [11], which was adjusted and extended by Schwarz et al. with the circle of Willis [12, 13]. De-
spite the expansions by Schwarz et al., the existing model contained only the largest cerebral arteries
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Figure 1. New hemodynamics model with detailed cerebral anatomy. The ACA is shown in
green, the MCA in blue and the PCA in orange. The red dashed lines represent the integrated
ipsilateral collaterals. The black dotted arrows indicate the branching of further arteries (aorta
thoracica (torso), subclavia (arms), external carotid arteries), which have been omitted here
for a clearer presentation. The numbers represent the respective arterial segments (compare
Table 3).

(CA), which not further subdivided. Our goal was an individual modeling of the further course of the
main CAs based on an extensive anatomical literature research. Since the anatomy of the CAs varies
between individuals, we aimed to develop a model covering the major branching configuration (≈ 64 %
[14]) of the three main CAs (anterior, middle and posterior CA (ACA, MCA, PCA)). Therefore, we
modeled a bifurcating MCA into superior and inferior M2 trunks and an ACA branching into a typical
callosomarginal artery (CmA) and pericallosal arteries [14].

Overall, Avolio’s model was expanded to establish 58 perfusion areas in the coupled 3D brain
geometry. The cerebral structure of our resulting model is depicted in Figure 1. A more detailed
description of the used transmission line approach and the extended model as well as a list of all
determined parameters for modeling can be found in the Appendix (Section 5).

2.1.1. Terminal flow rates

The determination of individual mean terminal reference flow rates q̄Term i for the physiological state
is a requirement for the functionality of the hemodynamics model. For our model, we chose resistors
as terminal segments - representing the capillary bed - and calculated their respective resistances using
typical cerebral perfusion rates (νGM, νWM) of gray (GM) and white matter (WM):

qTerm i = νWM · VTerm i,WM + νGM · VTerm i,GM, (2.1)

with VTerm i = VTerm i,WM + VTerm i,GM being the volume perfused by the flow qTerm i entering one
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terminal segment i. To apply Eq. 2.1, perfusion rates of white and gray matter from Parkes et al. [15]
were used. They took magnet resonance images and used arterial spin labeling to identify a relation
between perfusion and patients sex and age. For our calculation, we considered a 60-year old man.

Since, to our knowledge, no information on the volume, shape or tissue type of individual terminal
perfusion areas is available in the literature, a top-down approach was used to derive realistic values.
As boundary flow conditions for the three main CAj, we used flow rates qCA j proposed by Fahrig et al.
[16], which are a compromise between afferent (internal cerebral artery, vertebral artery) and efferent
(ACA, MCA, PCA) flow rates per hemisphere:

ACA : qCA j =
∑

i

q̄Term i = 1.4
ml
s

with i ∈ [1, 10], (2.2)

MCA : qCA j =
∑

i

q̄Term i = 2.6
ml
s

with i ∈ [1, 12], (2.3)

PCA : qCA j =
∑

i

q̄Term i = 1.0
ml
s

with i ∈ [1, 7]. (2.4)

First of all, the total volumes of gray Vtotal, GM and white tissue Vtotal, WM of the entire brain were
determined and a total brain volume VBr of 1355 ml [17] was chosen. To determine the ratio between
white and gray matter, data from Ge et al. [18] and Taki et al. [19] were used. The share of GM in the
total brain volume Vtotal, GM was set to 48 %, taking into account a division into cortex and subcortical
GM. The proportion of WM was set to 35 %. The remaining 17 % were assigned to the brains’ ven-
tricles filled with cerebral spinal fluid (CSF). The volumes of GM and WM (Vtotal, GM,Vtotal, WM) were
further subdivided into six areas VCA j belonging to one of the j main CA (ACA, MCA, PCA) for each
hemisphere. For this purpose, results of Mut et al. [20] were used, which provide the contribution of
CAj to the total cerebral blood supply. Under consideration of the boundary flow conditions (compare
Eq. 2.2-2.4), VCA j was divided into volumes of GM and WM:

V j,GM =
qCA j − VCA j · νWM

νGM − νWM
, (2.5)

V j,WM = V j − V j,GM. (2.6)

The location of each terminal perfusion area and individual composition of GM and WM were
assessed from literature [20, 21, 22, 23]. In this context, we assumed that the volumes VCA j are divided
evenly among all respective terminal perfusion areas. Figure 2b shows an exemplary perfusion area
belonging to two terminal MCA segments. Following our approach, we obtained terminal perfusion
areas consisting of either cortical GM only, subcortical GM only, or gray and WM.

2.1.2. MCA M1 occlusion

The aim of this work is the prediction of brain temperatures for the treatment of AIS with selective
TH. To model resulting ischemic blood flow conditions, we considered a possible MCA M1 occlusion
in the hemodynamics model. The first M1 artery segment (compare segment 139 in Figure 1) was
subdivided into three parts. In the first part (proximal) and the third part (distal) the physiological artery
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parameters were kept unchanged (compare Section 5). The second part reflects the actual occlusion
and was set to have a length of 0.5 cm. It was implemented as a single resistor. Moreover, the occlusion
degree S was set to 100 %, which leads to a completely occluded vessel:

rSten = r0 · (1 −
S

100 %
), (2.7)

with r0 being the initial M1 artery radius and rSten the radius of the occluded segment.

2.1.3. Collateral circulation

In addition to the blood supply through the main CA, there is a subsidiary supply of the brain regions
through leptomeningeal collaterals. They can act as anastomotic channels in conditions where cerebral
blood flow is pathologically altered and collateral flow through the circle of Willis is inadequate [24].
This collateral circulation is particularly important in case of an MCA stenosis or occlusion [25].
We used data of Vander Eecken and Adams [26] about the occurrence and dimensions of meningeal
collaterals to include seven secondary ipsilateral collaterals between the main CA in both hemispheres
(3 ACA-MCA, 3 MCA-PCA, 1 ACA-PCA).

2.2. Simplified brain geometry

The brain model (compare Figure 2a) consists of the cerebrum (including the ventricles), a sur-
rounding layer representing the subarachnoid space (outer CSF space, r= 2.4 mm [27]), a layer for
the dura mater (outermost cerebral membrane, r= 0.55 mm [28]), a layer for the skull (r= 5.36 mm
[29]) and a layer for the skin (r= 3.46 mm, consisting of epidermis, hypodermis and reticular dermis
[30, 31]). For the brain, an average length, width and depth of 17 cm, 11 cm and 13 cm was used and
the total brain volume VBr (including ventricles), as well as all calculated volumes (compare Section
2.1) were considered. Furthermore, the presence of an insula on both hemispheres was considered, as
well as an even cortex thickness.

(a) (b)
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5.1. Simulationsergebnisse des Hämodynamikmodells 37

5.1.2. Blutflüsse im pathologischen Fall

Der ischämiche Schlaganfall wurde simuliert, indem der Gefäßradius im M1-Segment (Seg-
ment Nr. 139 vgl. Abbildung 4.7) verringert wurde, da die meisten Schlaganfälle durch eine
Blockade innerhalb eines der ersten Gefäße in der MCA enstehen [25]. Die Schwere des
Schlaganfalls wurde variiert, indem der Radius des Segments entweder um 99%, 75% oder
50% verkleinert wurde. Das blockierte Gefäß hat eine Unterbrechung bzw. Verringerung
des Blutflusses in der MCA zur Folge. In Abbildung 5.3 sind die Summen aller terminalen
Blutflüsse der Haupthirnarterien im pathologischen Fall am Beispiel einer 99% Stenose
zu sehen. Die Summe aller terminalen Blutflüsse des physiologischen Falls sind dabei als
Referenzflüsse gegeben.

Abbildung 5.3.: Summe aller terminalen Blutflüsse der drei Haupthirnartiren der rechten
Hemisphäre im pathologischen Fall mit 99%-iger Stenose. Die physiologi-
sche Flüsse sind als Referenzflüsse gestrichelt gegeben.

Es ist im Vergleich zum physiologischen Fall ein deutlich geringerer Blutfluss durch die
MCA zu sehen. Es ergaben sich folgende durchschnittliche Flüsse qmeanipatho,

als Summen

aller terminalen Blutflüsse der i -ten Haupthirnarterie:

- qmeanACA,patho
= 1, 1585 ml

s

- qmeanMCA,patho
= 0, 6541 ml

s

- qmeanPCA,patho
= 0, 8225 ml

s

Im pathologischen Fall können die Anastomosen einen relevanten Versorgungsweg darstel-
len. Die Flüsse durch die Anastomosen in die MCA im Fall einer 99%-igen Stenose sind in
Abbildung 5.4 abgebildet.

Es ergaben sich folgende Flüsse qsumipatho
durch die Anastomosen zwischen

- ACA und MCA: qsumA�Mpatho
= 0, 241 ml

s

- PCA und MCA: qsumP�Mpatho
= 0, 413 ml

s

Alle Blutflüsse durch die Anastomosen haben im pathologischen Fall ein positives Vorzei-
chen und fließen somit in die MCA.
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38 5. Ergebnisse

(a) Kollaterale Flüsse zwischen ACA und MCA (b) Kollaterale Flüsse zwischen ACA und MCA

Abbildung 5.4.: Kollaterale Flüsse durch die Anastomosen in die MCA der rechten Hemi-
sphäre im pathologischen Fall mit 99%-iger Stenose. Die physiologischen
Flüsse sind als Referenz gestrichelt gegeben.

Der Blutfluss in den Anastomosen zwischen der PCA und MCA ist im Vergleich zum pa-
thologischen Fall ca. 9 mal, der in den Anastomosen zwischen der ACA und der MCA
mehr als 20 mal so groß.

Zählt man alle sechs Flüsse zusammen, ergibt sich ein Fluss von 0,6541ml
s , was dem durch-

schnittlichen Fluss durch die MCA entspricht.

Die resultierenden Flüsse bei Stenosegraden von 75% und 50% sind inklusive der bereits
vorgestellten Flüsse Tabelle 5.1 zu entnehmen. Es war zu beobachten, dass der Fluss durch
die Anastomosen mit steigendem Stenosegrad wuchs und der Fluss durch die Haupthirn-
arterien, insbesondere der MCA fiel. Für die Temperaturberechnung sind die Flüsse durch
die A. carotis interna, die Aa. communicantes anterior und posterior, sowie der Fluss durch
das A1-Segment der ACA von Bedeutung (vgl. Unterabschnitt 4.2.2) und sind ebenfalls
Tabelle 5.1 zu entnehmen. Auch hier ist eine Tendenz zu erkennen: der kollaterale Fluss
durch die A. communicans anterior (ACoA) und der Fluss durch das A1-Segment der
ACA steigen mit wachsendem Stenosegrad, während die Flüsse durch die A. carotis inter-
na (T36) und der A. communicans posterior (ACoP) fallen. Abbildung 5.5 zeigt die Flüsse
durch die ACoP und ACoA (links), sowie die Flüsse durch die A. carotis interna (rechts),
wie sie im Fall der 99%-igen Stenose und im physiologischen Referenzfall (gestrichelt)
auftraten.
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28 4. Methoden

umfassen, wie die Namen es erahnen lassen, den Gyrus angularis, den posterioren Tem-
porallappen und den hinteren Teil des Parietallappen. Hinzu kommt umliegendes weißes
Gewebe. Die A. temporalis anterior versorgen das erste Drittel der Gyri temporalis su-
perior media und inferior inklusive angrenzendem weißem Gewebe. Das Gebiet der A.
parietalis anterior erstreckt sich über die vorderen Abschnitte der Gyri parietalis und
supramarginalis, sowie angrenzendem weißem Gewebe. Das übrige Versorgungsgebiet der
MCA wurde den terminalen M2 Segmenten (partes superior und inferior) der MCA zu-
gewiesen.

(a) Versorgungsgebiete der T140-T141, T148-T149 und T150 von lateral (links) und medial
(rechts)

(b) Versorgungsgebiete der T146-T147 von lateral (links) und medial (rechts)

(c) Versorgungsgebiete der T142-T143, T145 (d) Versorgungsgebiete der T144 und T139

Abbildung 4.4.: Versorgungsgebiete der Terminalsegmente der rechten MCA
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4.2. Modellierung des thermischen Systems

Die Geometrieerstellung des Modells, sowie die Temperaturberechnung wurden mittels
COMSOL Multiphysics R� Version 5.3a realisiert. COMSOL Multiphysics R� ist eine
Simulations-Software, die auf der Finite-Elemente-Methode basiert und mittels Di↵eren-
tialgleichungen physikalische Probleme löst [56]. Im folgenden Kapitel wird die erstellte
Modellgeometrie und die Voraussetzungen für die Temperaturberechnung erläutert. Al-
le anatomischen Strukturen, die im Folgenden genannt werden, sind Abbildung 4.6 zu
entnehmen.

4.2.1. Modellgeometrie

Allgemeiner Aufbau
Das Hirnmodell besteht aus dem Großhirn inklusive Ventrikel, einer umgebenden 2,4 cm
dicken Schicht, die den Subarachnoidalraum (äußerer Liquorraum) darstellt, einer 0,055 cm
dicken Schicht für die Dura Mater (äußerste Hirnhaut) sowie einer 5,36 cm dicken Schicht
für den Schädel und einer 3,46 cm dicken Schicht für die Haut, die sich aus Epidermis,
Hypodermis und Reticular Dermis zusammensetzt. Die Dicken aller Modellschichten ba-
sieren auf gemittelten Werten aus anatomischen Messungen [22, 45, 28, 35, 19]. Schädel
und Haut wurden zur Vereinfachung in einer Schicht zusammengefasst und ihre Sto↵werte
dem Volumen entsprechend gemittelt. Die Schichten sind in Abbildung 4.2 zu sehen. Die
blaue Fläche stellt das Hirngewebe der rechte Hemisphäre dar. Bei der Geometrieerstellung
wurde annäherend an R.J. Berry [5] eine durchschnittliche Länge, Breite und Tiefe des Ge-
hirns von 17 cm, 11 cm und 13 cm eingehalten. Es ist darauf geachtet worden, möglichst
einfache Bausteine zu verwenden. So besteht eine Hemisphäre ohne umhüllende Schichten
und ohne Unterteilung in verschiedene Versorgungsgebiete aus zwei Einviertelkugeln, zwei
Einviertelkreisscheiben, sechs Quadern und acht Einviertelzylindern. Es wurden das totale
Hirnvolumen VBr (inklusive Ventrikel), sowie alle in 4.1.2 berechneten Volumina beachtet.
Auch das Vorhandensein einer Insula auf beiden Hemisphären wurde berücksichtigt, so-
wie eine gleichmäßige Cortexdicke. Die Insula ist ein tief gelegener Teil des Cortex, der in
der pränatalen Entwicklung von dem Temporal-, dem Parietal-, und dem Occipitallappen
überdeckt wurde [17].

Abbildung 4.2.: Rechte Hemisphäre inklusive äußere Schichten in medialer Ansicht

Jedes terminale Versorgungsgebiet war als Baustein der Hirngeometrie einzeln zu erstel-
len, wobei ihre Lage der anatomisch ermittelten entsprechen musste. Dazu kamen die
Ergebnisse der Literaturrecherche aus Unterabschnitt 4.1.2 bezüglich der Zuweisungen der
terminalen Versorgungsgebiete zum Tragen. Im folgenden werden diese vorgestellt. Ihre
Umsetzung im Modell der rechten Hemisphäre ist den Abbildungen 4.3-4.5 zu entnehmen,
wobei die Einteilung wie in Tabelle 4.6 beibehalten und die Versorgungsgebiete der Ter-
minalsegmente der einzelnen Gruppen in jeweils einer Abbildung dargestellt wurde. Die
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5.1.2. Blutflüsse im pathologischen Fall

Der ischämiche Schlaganfall wurde simuliert, indem der Gefäßradius im M1-Segment (Seg-
ment Nr. 139 vgl. Abbildung 4.7) verringert wurde, da die meisten Schlaganfälle durch eine
Blockade innerhalb eines der ersten Gefäße in der MCA enstehen [25]. Die Schwere des
Schlaganfalls wurde variiert, indem der Radius des Segments entweder um 99%, 75% oder
50% verkleinert wurde. Das blockierte Gefäß hat eine Unterbrechung bzw. Verringerung
des Blutflusses in der MCA zur Folge. In Abbildung 5.3 sind die Summen aller terminalen
Blutflüsse der Haupthirnarterien im pathologischen Fall am Beispiel einer 99% Stenose
zu sehen. Die Summe aller terminalen Blutflüsse des physiologischen Falls sind dabei als
Referenzflüsse gegeben.

Abbildung 5.3.: Summe aller terminalen Blutflüsse der drei Haupthirnartiren der rechten
Hemisphäre im pathologischen Fall mit 99%-iger Stenose. Die physiologi-
sche Flüsse sind als Referenzflüsse gestrichelt gegeben.

Es ist im Vergleich zum physiologischen Fall ein deutlich geringerer Blutfluss durch die
MCA zu sehen. Es ergaben sich folgende durchschnittliche Flüsse qmeanipatho,

als Summen

aller terminalen Blutflüsse der i -ten Haupthirnarterie:

- qmeanACA,patho
= 1, 1585 ml

s

- qmeanMCA,patho
= 0, 6541 ml

s

- qmeanPCA,patho
= 0, 8225 ml

s

Im pathologischen Fall können die Anastomosen einen relevanten Versorgungsweg darstel-
len. Die Flüsse durch die Anastomosen in die MCA im Fall einer 99%-igen Stenose sind in
Abbildung 5.4 abgebildet.

Es ergaben sich folgende Flüsse qsumipatho
durch die Anastomosen zwischen

- ACA und MCA: qsumA�Mpatho
= 0, 241 ml

s

- PCA und MCA: qsumP�Mpatho
= 0, 413 ml

s

Alle Blutflüsse durch die Anastomosen haben im pathologischen Fall ein positives Vorzei-
chen und fließen somit in die MCA.
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(a) Kollaterale Flüsse zwischen ACA und MCA (b) Kollaterale Flüsse zwischen ACA und MCA

Abbildung 5.4.: Kollaterale Flüsse durch die Anastomosen in die MCA der rechten Hemi-
sphäre im pathologischen Fall mit 99%-iger Stenose. Die physiologischen
Flüsse sind als Referenz gestrichelt gegeben.

Der Blutfluss in den Anastomosen zwischen der PCA und MCA ist im Vergleich zum pa-
thologischen Fall ca. 9 mal, der in den Anastomosen zwischen der ACA und der MCA
mehr als 20 mal so groß.

Zählt man alle sechs Flüsse zusammen, ergibt sich ein Fluss von 0,6541ml
s , was dem durch-

schnittlichen Fluss durch die MCA entspricht.

Die resultierenden Flüsse bei Stenosegraden von 75% und 50% sind inklusive der bereits
vorgestellten Flüsse Tabelle 5.1 zu entnehmen. Es war zu beobachten, dass der Fluss durch
die Anastomosen mit steigendem Stenosegrad wuchs und der Fluss durch die Haupthirn-
arterien, insbesondere der MCA fiel. Für die Temperaturberechnung sind die Flüsse durch
die A. carotis interna, die Aa. communicantes anterior und posterior, sowie der Fluss durch
das A1-Segment der ACA von Bedeutung (vgl. Unterabschnitt 4.2.2) und sind ebenfalls
Tabelle 5.1 zu entnehmen. Auch hier ist eine Tendenz zu erkennen: der kollaterale Fluss
durch die A. communicans anterior (ACoA) und der Fluss durch das A1-Segment der
ACA steigen mit wachsendem Stenosegrad, während die Flüsse durch die A. carotis inter-
na (T36) und der A. communicans posterior (ACoP) fallen. Abbildung 5.5 zeigt die Flüsse
durch die ACoP und ACoA (links), sowie die Flüsse durch die A. carotis interna (rechts),
wie sie im Fall der 99%-igen Stenose und im physiologischen Referenzfall (gestrichelt)
auftraten.
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Die resultierenden Flüsse bei Stenosegraden von 75% und 50% sind inklusive der bereits
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28 4. Methoden

umfassen, wie die Namen es erahnen lassen, den Gyrus angularis, den posterioren Tem-
porallappen und den hinteren Teil des Parietallappen. Hinzu kommt umliegendes weißes
Gewebe. Die A. temporalis anterior versorgen das erste Drittel der Gyri temporalis su-
perior media und inferior inklusive angrenzendem weißem Gewebe. Das Gebiet der A.
parietalis anterior erstreckt sich über die vorderen Abschnitte der Gyri parietalis und
supramarginalis, sowie angrenzendem weißem Gewebe. Das übrige Versorgungsgebiet der
MCA wurde den terminalen M2 Segmenten (partes superior und inferior) der MCA zu-
gewiesen.

(a) Versorgungsgebiete der T140-T141, T148-T149 und T150 von lateral (links) und medial
(rechts)

(b) Versorgungsgebiete der T146-T147 von lateral (links) und medial (rechts)

(c) Versorgungsgebiete der T142-T143, T145 (d) Versorgungsgebiete der T144 und T139

Abbildung 4.4.: Versorgungsgebiete der Terminalsegmente der rechten MCA
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4.2. Modellierung des thermischen Systems

Die Geometrieerstellung des Modells, sowie die Temperaturberechnung wurden mittels
COMSOL Multiphysics R� Version 5.3a realisiert. COMSOL Multiphysics R� ist eine
Simulations-Software, die auf der Finite-Elemente-Methode basiert und mittels Di↵eren-
tialgleichungen physikalische Probleme löst [56]. Im folgenden Kapitel wird die erstellte
Modellgeometrie und die Voraussetzungen für die Temperaturberechnung erläutert. Al-
le anatomischen Strukturen, die im Folgenden genannt werden, sind Abbildung 4.6 zu
entnehmen.

4.2.1. Modellgeometrie

Allgemeiner Aufbau
Das Hirnmodell besteht aus dem Großhirn inklusive Ventrikel, einer umgebenden 2,4 cm
dicken Schicht, die den Subarachnoidalraum (äußerer Liquorraum) darstellt, einer 0,055 cm
dicken Schicht für die Dura Mater (äußerste Hirnhaut) sowie einer 5,36 cm dicken Schicht
für den Schädel und einer 3,46 cm dicken Schicht für die Haut, die sich aus Epidermis,
Hypodermis und Reticular Dermis zusammensetzt. Die Dicken aller Modellschichten ba-
sieren auf gemittelten Werten aus anatomischen Messungen [22, 45, 28, 35, 19]. Schädel
und Haut wurden zur Vereinfachung in einer Schicht zusammengefasst und ihre Sto↵werte
dem Volumen entsprechend gemittelt. Die Schichten sind in Abbildung 4.2 zu sehen. Die
blaue Fläche stellt das Hirngewebe der rechte Hemisphäre dar. Bei der Geometrieerstellung
wurde annäherend an R.J. Berry [5] eine durchschnittliche Länge, Breite und Tiefe des Ge-
hirns von 17 cm, 11 cm und 13 cm eingehalten. Es ist darauf geachtet worden, möglichst
einfache Bausteine zu verwenden. So besteht eine Hemisphäre ohne umhüllende Schichten
und ohne Unterteilung in verschiedene Versorgungsgebiete aus zwei Einviertelkugeln, zwei
Einviertelkreisscheiben, sechs Quadern und acht Einviertelzylindern. Es wurden das totale
Hirnvolumen VBr (inklusive Ventrikel), sowie alle in 4.1.2 berechneten Volumina beachtet.
Auch das Vorhandensein einer Insula auf beiden Hemisphären wurde berücksichtigt, so-
wie eine gleichmäßige Cortexdicke. Die Insula ist ein tief gelegener Teil des Cortex, der in
der pränatalen Entwicklung von dem Temporal-, dem Parietal-, und dem Occipitallappen
überdeckt wurde [17].

Abbildung 4.2.: Rechte Hemisphäre inklusive äußere Schichten in medialer Ansicht

Jedes terminale Versorgungsgebiet war als Baustein der Hirngeometrie einzeln zu erstel-
len, wobei ihre Lage der anatomisch ermittelten entsprechen musste. Dazu kamen die
Ergebnisse der Literaturrecherche aus Unterabschnitt 4.1.2 bezüglich der Zuweisungen der
terminalen Versorgungsgebiete zum Tragen. Im folgenden werden diese vorgestellt. Ihre
Umsetzung im Modell der rechten Hemisphäre ist den Abbildungen 4.3-4.5 zu entnehmen,
wobei die Einteilung wie in Tabelle 4.6 beibehalten und die Versorgungsgebiete der Ter-
minalsegmente der einzelnen Gruppen in jeweils einer Abbildung dargestellt wurde. Die
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Figure 2. (a): Medial view of the right hemisphere of the used geometry for temperature
calculation. The blue area represents the brain tissue. (b): Medial view of the perfusion area
of two terminal MCA segments close to the arteries 167&179 (compare Section 5).
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2.3. Temperature calculation

The calculation of cerebral temperatures was performed using the bioheat transfer module of COM-
SOL Multiphysics 5.4, which is based on Pennes’ bioheat equation. The equation considers heat con-
duction in tissue, heat exchange between arterial blood and tissue and heat generation by metabolism
to calculate spatial- and time-dependent temperature T in living tissue:

ρT cT
∂T
∂t

= ∇(λT∇T ) − cBl · νBl · (T − Ta) + PMet (2.8)

In this equation, ρT is the density, cT the specific heat and λT the thermal conductivity of the tissue.
cBl is the specific heat of blood, νBl the volumetric perfusion rate, Ta the arterial blood temperature
and PMet the metabolic heat [32]. Besides bioheat transfer, convection and radiation were considered
in our simulations for all tissue being in contact with the environment. The ambient temperature was
assumed to be 20 ◦C and the head to be an ideal black radiator (ε = 1). All other parameters used
for temperature calculation can be found in Table 1. Parameters of regions consisting of a mixture of
tissues were calculated as percentage-weighted sum of the individual tissue parameters considering the
respective volume.

For every segment i out of all 58 perfusion segments in our 3D geometry, the spatial temperature
was calculated as follows:

ρTerm i · cTerm i
∂TTerm i

∂t
= ∇(λTerm i∇TTerm i) − cBl ·

qTerm i

VTerm i
· (TTerm i − Ta) + PMet, Term i (2.9)

Table 1. Tissue properties of the modeled tissue layers.

Tissue ν PMet λ c ρ
Source

[ 1
s ] [ W

m3 ] [ W
m·K ] [ J

kg·K ] [ kg
m3 ]

Epidermis 0 0 0.45 3680 1085 [33]
reticular dermis 0.0017 368 0.45 3680 1085 [33]
hypodermis 0.00029 300 0.21 2495 920 [33]
CSF 0 0 0.6 4150 1002 [33]
Dura mater 0.00072 0 0.6 1672 1370 [33]
Skull 0.00006 130 0.75 1700 1500 [33]
GM 0.009 16230.62 0.547 4095.5 1044.5 [33]
WM 0.0041 4497.71 0.481 3582.2 1041 [33]
Blood 0 0 0.517 3617 1049.75 [34]

2.3.1. Systemic temperature coupling

The geometry for cerebral temperature calculation consists of brain tissue and surrounding layers.
The blood flowing through the brain circulates through the bloodstream of the remaining body, which
affects the blood temperature before the cooling catheter and the systemic temperature Tsys of the
remaining body itself. To model this influence, a mathematical model of the systemic body was taken
into account. The model also uses Pennes’ bioheat equation but without a term for heat diffusion and
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heat generation by metabolism. Therefore, the systemic model only considers heat exchange between
the systemic body and the blood coming from the brain:

MS yscS ys ·
dTS ys

dt
=
∑

i

ρBl · cBl · q̄Term i · (TS ys − TTerm i), (2.10)

where TS ys is the temperature of the whole remaining body and MS ys is the respective mass, which
was set to 75 kg. The factor q̄Term i is the mean flow into the respective terminal segment i calculated
by the blood flow simulation (compare Section 2.1) and TTerm i is the mean temperature of the coupled
perfusion area i. The systemic heat capacity cS ys was set to 3470 J

kg·K .

2.3.2. Blood cooling

As mentioned in the introduction, the developed model should predict the decrease in cerebral
spatial temperature induced by intracarotid blood cooling as accompanying therapy to the treatment
of AIS. Therefore, we considered a recently developed endovascular catheter system, which is placed
in the CCA [9]. The catheter induces TH in the ischemic brain tissue using the cooling effect of
cerebral blood flow via collaterals. For this purpose, intracarotid blood cooling by means of a cold
saline closed loop is performed. In vitro experiments with artificial blood revealed a mean temperature
drop between the catheter inlet and outlet of −2.17± 0.07 ◦C and −1.55± 0.06 ◦C for flow rates of 250
and 400 ml

min , respectively [9]. Therefore, we chose a temperature decrease ∆TCooling of 2.0 ◦C for our
temperature calculations. This means, that the “cold blood” flowing into the right hemisphere via the
internal cerebral artery was 2.0 ◦C colder than the systemic temperature TS ys at each time point of the
temperature calculation:

Ta = TSys − 2 ◦C. (2.11)

2.3.3. Effect of cooling on flow and metabolism

In an extensive literature research, Konstas et al. [35] investigated the hypothermic effects on cere-
bral blood flow and metabolism. Evaluating data from animal and human studies, they concluded
that blood flow and metabolism decrease exponentially over decreasing brain temperature, as long as
cerebral temperatures stay above 25 ◦C. They derived the following equation:

χ(T ) = χ37 · 2.9610.08401·(T−37◦C), (2.12)

where χ37 is the baseline cerebral blood flow (in ml
s ) or metabolic heat (in W

m3 ) for 37 ◦C. In our
model, we considered temperature dependent blood perfusion rates and metabolic heat generation for
every individual perfusion area i:

νTerm i (TTerm i) =
q̄Term i,37 · 2.9610.08401·(TTerm i−37 ◦C)

VTerm i
, (2.13)

PMet, Term i (TTerm i) = PMet i,37 · 2.9610.08401·(TTerm i−37 ◦C). (2.14)
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2.3.4. Influence of collaterals

As already mentioned, collateral circulation plays a major role for remaining perfusion rates in case
of AIS. Therefore, collateral blood flow has also crucial impact on the spatial and temporal cerebral
temperature profiles. Additionally, different blood temperatures in the individually modeled collaterals
affect the results. To consider this fact, a blood-temperature-mixing was realized:

Ta,b =
Ta · qa + Tb · qb

qa + qb
. (2.15)

Here, Ta,b describes the resulting temperature after the mixing of the fluxes qa with temperature
Ta and qb with temperature Tb. This approach was used to consider the effect of flow mixing for
blood coming from the anterior communicating artery (segment 138), the posterior communicating
artery (segment 135&134) and for blood coming from the ipsilateral collaterals. However, we did not
differentiate the blood temperatures for every collateral individually. For the influences of the collateral
flows from the ACA to MCA, only the mean temperatures in the ACA and MCA perfusion areas (TVACA ,
TVMCA) were considered. This procedure was also used for the collateral flows from PCA to MCA and
PCA to ACA.

3. Results

3.1. Resulting blood flow

For the physiological state without an MCA M1 occlusion, the hemodynamics model yielded undi-
minished flow rates close to the predefined flow boundary conditions (compare Eq. 2.2-2.4). For the
ACA, the sum of the mean flow into all terminal segments was 1.36 ml

s , for the MCA it was 2.57 ml
s and

for the PCA it was 0.98 ml
s . The ipsilateral collaterals were only weakly perfused (≈ 0.00065ml

s ). The
resulting flow curves can be also seen as dashed lines in Figure 3.
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5.1.2. Blutflüsse im pathologischen Fall

Der ischämiche Schlaganfall wurde simuliert, indem der Gefäßradius im M1-Segment (Seg-
ment Nr. 139 vgl. Abbildung 4.7) verringert wurde, da die meisten Schlaganfälle durch eine
Blockade innerhalb eines der ersten Gefäße in der MCA enstehen [25]. Die Schwere des
Schlaganfalls wurde variiert, indem der Radius des Segments entweder um 99%, 75% oder
50% verkleinert wurde. Das blockierte Gefäß hat eine Unterbrechung bzw. Verringerung
des Blutflusses in der MCA zur Folge. In Abbildung 5.3 sind die Summen aller terminalen
Blutflüsse der Haupthirnarterien im pathologischen Fall am Beispiel einer 99% Stenose
zu sehen. Die Summe aller terminalen Blutflüsse des physiologischen Falls sind dabei als
Referenzflüsse gegeben.

Abbildung 5.3.: Summe aller terminalen Blutflüsse der drei Haupthirnartiren der rechten
Hemisphäre im pathologischen Fall mit 99%-iger Stenose. Die physiologi-
sche Flüsse sind als Referenzflüsse gestrichelt gegeben.

Es ist im Vergleich zum physiologischen Fall ein deutlich geringerer Blutfluss durch die
MCA zu sehen. Es ergaben sich folgende durchschnittliche Flüsse qmeanipatho,

als Summen

aller terminalen Blutflüsse der i -ten Haupthirnarterie:

- qmeanACA,patho
= 1, 1585 ml

s

- qmeanMCA,patho
= 0, 6541 ml

s

- qmeanPCA,patho
= 0, 8225 ml

s

Im pathologischen Fall können die Anastomosen einen relevanten Versorgungsweg darstel-
len. Die Flüsse durch die Anastomosen in die MCA im Fall einer 99%-igen Stenose sind in
Abbildung 5.4 abgebildet.

Es ergaben sich folgende Flüsse qsumipatho
durch die Anastomosen zwischen

- ACA und MCA: qsumA�Mpatho
= 0, 241 ml

s

- PCA und MCA: qsumP�Mpatho
= 0, 413 ml

s

Alle Blutflüsse durch die Anastomosen haben im pathologischen Fall ein positives Vorzei-
chen und fließen somit in die MCA.
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50% verkleinert wurde. Das blockierte Gefäß hat eine Unterbrechung bzw. Verringerung
des Blutflusses in der MCA zur Folge. In Abbildung 5.3 sind die Summen aller terminalen
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zu sehen. Die Summe aller terminalen Blutflüsse des physiologischen Falls sind dabei als
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Es ist im Vergleich zum physiologischen Fall ein deutlich geringerer Blutfluss durch die
MCA zu sehen. Es ergaben sich folgende durchschnittliche Flüsse qmeanipatho,

als Summen

aller terminalen Blutflüsse der i -ten Haupthirnarterie:

- qmeanACA,patho
= 1, 1585 ml

s

- qmeanMCA,patho
= 0, 6541 ml

s

- qmeanPCA,patho
= 0, 8225 ml

s

Im pathologischen Fall können die Anastomosen einen relevanten Versorgungsweg darstel-
len. Die Flüsse durch die Anastomosen in die MCA im Fall einer 99%-igen Stenose sind in
Abbildung 5.4 abgebildet.

Es ergaben sich folgende Flüsse qsumipatho
durch die Anastomosen zwischen

- ACA und MCA: qsumA�Mpatho
= 0, 241 ml

s

- PCA und MCA: qsumP�Mpatho
= 0, 413 ml

s

Alle Blutflüsse durch die Anastomosen haben im pathologischen Fall ein positives Vorzei-
chen und fließen somit in die MCA.
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38 5. Ergebnisse

(a) Kollaterale Flüsse zwischen ACA und MCA (b) Kollaterale Flüsse zwischen ACA und MCA

Abbildung 5.4.: Kollaterale Flüsse durch die Anastomosen in die MCA der rechten Hemi-
sphäre im pathologischen Fall mit 99%-iger Stenose. Die physiologischen
Flüsse sind als Referenz gestrichelt gegeben.

Der Blutfluss in den Anastomosen zwischen der PCA und MCA ist im Vergleich zum pa-
thologischen Fall ca. 9 mal, der in den Anastomosen zwischen der ACA und der MCA
mehr als 20 mal so groß.

Zählt man alle sechs Flüsse zusammen, ergibt sich ein Fluss von 0,6541ml
s , was dem durch-

schnittlichen Fluss durch die MCA entspricht.

Die resultierenden Flüsse bei Stenosegraden von 75% und 50% sind inklusive der bereits
vorgestellten Flüsse Tabelle 5.1 zu entnehmen. Es war zu beobachten, dass der Fluss durch
die Anastomosen mit steigendem Stenosegrad wuchs und der Fluss durch die Haupthirn-
arterien, insbesondere der MCA fiel. Für die Temperaturberechnung sind die Flüsse durch
die A. carotis interna, die Aa. communicantes anterior und posterior, sowie der Fluss durch
das A1-Segment der ACA von Bedeutung (vgl. Unterabschnitt 4.2.2) und sind ebenfalls
Tabelle 5.1 zu entnehmen. Auch hier ist eine Tendenz zu erkennen: der kollaterale Fluss
durch die A. communicans anterior (ACoA) und der Fluss durch das A1-Segment der
ACA steigen mit wachsendem Stenosegrad, während die Flüsse durch die A. carotis inter-
na (T36) und der A. communicans posterior (ACoP) fallen. Abbildung 5.5 zeigt die Flüsse
durch die ACoP und ACoA (links), sowie die Flüsse durch die A. carotis interna (rechts),
wie sie im Fall der 99%-igen Stenose und im physiologischen Referenzfall (gestrichelt)
auftraten.
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28 4. Methoden

umfassen, wie die Namen es erahnen lassen, den Gyrus angularis, den posterioren Tem-
porallappen und den hinteren Teil des Parietallappen. Hinzu kommt umliegendes weißes
Gewebe. Die A. temporalis anterior versorgen das erste Drittel der Gyri temporalis su-
perior media und inferior inklusive angrenzendem weißem Gewebe. Das Gebiet der A.
parietalis anterior erstreckt sich über die vorderen Abschnitte der Gyri parietalis und
supramarginalis, sowie angrenzendem weißem Gewebe. Das übrige Versorgungsgebiet der
MCA wurde den terminalen M2 Segmenten (partes superior und inferior) der MCA zu-
gewiesen.

(a) Versorgungsgebiete der T140-T141, T148-T149 und T150 von lateral (links) und medial
(rechts)

(b) Versorgungsgebiete der T146-T147 von lateral (links) und medial (rechts)

(c) Versorgungsgebiete der T142-T143, T145 (d) Versorgungsgebiete der T144 und T139

Abbildung 4.4.: Versorgungsgebiete der Terminalsegmente der rechten MCA
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4.2. Modellierung des thermischen Systems

Die Geometrieerstellung des Modells, sowie die Temperaturberechnung wurden mittels
COMSOL Multiphysics R� Version 5.3a realisiert. COMSOL Multiphysics R� ist eine
Simulations-Software, die auf der Finite-Elemente-Methode basiert und mittels Di↵eren-
tialgleichungen physikalische Probleme löst [56]. Im folgenden Kapitel wird die erstellte
Modellgeometrie und die Voraussetzungen für die Temperaturberechnung erläutert. Al-
le anatomischen Strukturen, die im Folgenden genannt werden, sind Abbildung 4.6 zu
entnehmen.

4.2.1. Modellgeometrie

Allgemeiner Aufbau
Das Hirnmodell besteht aus dem Großhirn inklusive Ventrikel, einer umgebenden 2,4 cm
dicken Schicht, die den Subarachnoidalraum (äußerer Liquorraum) darstellt, einer 0,055 cm
dicken Schicht für die Dura Mater (äußerste Hirnhaut) sowie einer 5,36 cm dicken Schicht
für den Schädel und einer 3,46 cm dicken Schicht für die Haut, die sich aus Epidermis,
Hypodermis und Reticular Dermis zusammensetzt. Die Dicken aller Modellschichten ba-
sieren auf gemittelten Werten aus anatomischen Messungen [22, 45, 28, 35, 19]. Schädel
und Haut wurden zur Vereinfachung in einer Schicht zusammengefasst und ihre Sto↵werte
dem Volumen entsprechend gemittelt. Die Schichten sind in Abbildung 4.2 zu sehen. Die
blaue Fläche stellt das Hirngewebe der rechte Hemisphäre dar. Bei der Geometrieerstellung
wurde annäherend an R.J. Berry [5] eine durchschnittliche Länge, Breite und Tiefe des Ge-
hirns von 17 cm, 11 cm und 13 cm eingehalten. Es ist darauf geachtet worden, möglichst
einfache Bausteine zu verwenden. So besteht eine Hemisphäre ohne umhüllende Schichten
und ohne Unterteilung in verschiedene Versorgungsgebiete aus zwei Einviertelkugeln, zwei
Einviertelkreisscheiben, sechs Quadern und acht Einviertelzylindern. Es wurden das totale
Hirnvolumen VBr (inklusive Ventrikel), sowie alle in 4.1.2 berechneten Volumina beachtet.
Auch das Vorhandensein einer Insula auf beiden Hemisphären wurde berücksichtigt, so-
wie eine gleichmäßige Cortexdicke. Die Insula ist ein tief gelegener Teil des Cortex, der in
der pränatalen Entwicklung von dem Temporal-, dem Parietal-, und dem Occipitallappen
überdeckt wurde [17].

Abbildung 4.2.: Rechte Hemisphäre inklusive äußere Schichten in medialer Ansicht

Jedes terminale Versorgungsgebiet war als Baustein der Hirngeometrie einzeln zu erstel-
len, wobei ihre Lage der anatomisch ermittelten entsprechen musste. Dazu kamen die
Ergebnisse der Literaturrecherche aus Unterabschnitt 4.1.2 bezüglich der Zuweisungen der
terminalen Versorgungsgebiete zum Tragen. Im folgenden werden diese vorgestellt. Ihre
Umsetzung im Modell der rechten Hemisphäre ist den Abbildungen 4.3-4.5 zu entnehmen,
wobei die Einteilung wie in Tabelle 4.6 beibehalten und die Versorgungsgebiete der Ter-
minalsegmente der einzelnen Gruppen in jeweils einer Abbildung dargestellt wurde. Die

26

a b

Flo
w 

in 
m

l/s

0 1.00.5 1.5 2.0 2.5 3.0
Time in s

5.1. Simulationsergebnisse des Hämodynamikmodells 37

5.1.2. Blutflüsse im pathologischen Fall

Der ischämiche Schlaganfall wurde simuliert, indem der Gefäßradius im M1-Segment (Seg-
ment Nr. 139 vgl. Abbildung 4.7) verringert wurde, da die meisten Schlaganfälle durch eine
Blockade innerhalb eines der ersten Gefäße in der MCA enstehen [25]. Die Schwere des
Schlaganfalls wurde variiert, indem der Radius des Segments entweder um 99%, 75% oder
50% verkleinert wurde. Das blockierte Gefäß hat eine Unterbrechung bzw. Verringerung
des Blutflusses in der MCA zur Folge. In Abbildung 5.3 sind die Summen aller terminalen
Blutflüsse der Haupthirnarterien im pathologischen Fall am Beispiel einer 99% Stenose
zu sehen. Die Summe aller terminalen Blutflüsse des physiologischen Falls sind dabei als
Referenzflüsse gegeben.

Abbildung 5.3.: Summe aller terminalen Blutflüsse der drei Haupthirnartiren der rechten
Hemisphäre im pathologischen Fall mit 99%-iger Stenose. Die physiologi-
sche Flüsse sind als Referenzflüsse gestrichelt gegeben.

Es ist im Vergleich zum physiologischen Fall ein deutlich geringerer Blutfluss durch die
MCA zu sehen. Es ergaben sich folgende durchschnittliche Flüsse qmeanipatho,

als Summen

aller terminalen Blutflüsse der i -ten Haupthirnarterie:

- qmeanACA,patho
= 1, 1585 ml

s

- qmeanMCA,patho
= 0, 6541 ml

s

- qmeanPCA,patho
= 0, 8225 ml

s

Im pathologischen Fall können die Anastomosen einen relevanten Versorgungsweg darstel-
len. Die Flüsse durch die Anastomosen in die MCA im Fall einer 99%-igen Stenose sind in
Abbildung 5.4 abgebildet.

Es ergaben sich folgende Flüsse qsumipatho
durch die Anastomosen zwischen

- ACA und MCA: qsumA�Mpatho
= 0, 241 ml

s

- PCA und MCA: qsumP�Mpatho
= 0, 413 ml

s

Alle Blutflüsse durch die Anastomosen haben im pathologischen Fall ein positives Vorzei-
chen und fließen somit in die MCA.
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Blockade innerhalb eines der ersten Gefäße in der MCA enstehen [25]. Die Schwere des
Schlaganfalls wurde variiert, indem der Radius des Segments entweder um 99%, 75% oder
50% verkleinert wurde. Das blockierte Gefäß hat eine Unterbrechung bzw. Verringerung
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(a) Kollaterale Flüsse zwischen ACA und MCA (b) Kollaterale Flüsse zwischen ACA und MCA

Abbildung 5.4.: Kollaterale Flüsse durch die Anastomosen in die MCA der rechten Hemi-
sphäre im pathologischen Fall mit 99%-iger Stenose. Die physiologischen
Flüsse sind als Referenz gestrichelt gegeben.

Der Blutfluss in den Anastomosen zwischen der PCA und MCA ist im Vergleich zum pa-
thologischen Fall ca. 9 mal, der in den Anastomosen zwischen der ACA und der MCA
mehr als 20 mal so groß.

Zählt man alle sechs Flüsse zusammen, ergibt sich ein Fluss von 0,6541ml
s , was dem durch-

schnittlichen Fluss durch die MCA entspricht.

Die resultierenden Flüsse bei Stenosegraden von 75% und 50% sind inklusive der bereits
vorgestellten Flüsse Tabelle 5.1 zu entnehmen. Es war zu beobachten, dass der Fluss durch
die Anastomosen mit steigendem Stenosegrad wuchs und der Fluss durch die Haupthirn-
arterien, insbesondere der MCA fiel. Für die Temperaturberechnung sind die Flüsse durch
die A. carotis interna, die Aa. communicantes anterior und posterior, sowie der Fluss durch
das A1-Segment der ACA von Bedeutung (vgl. Unterabschnitt 4.2.2) und sind ebenfalls
Tabelle 5.1 zu entnehmen. Auch hier ist eine Tendenz zu erkennen: der kollaterale Fluss
durch die A. communicans anterior (ACoA) und der Fluss durch das A1-Segment der
ACA steigen mit wachsendem Stenosegrad, während die Flüsse durch die A. carotis inter-
na (T36) und der A. communicans posterior (ACoP) fallen. Abbildung 5.5 zeigt die Flüsse
durch die ACoP und ACoA (links), sowie die Flüsse durch die A. carotis interna (rechts),
wie sie im Fall der 99%-igen Stenose und im physiologischen Referenzfall (gestrichelt)
auftraten.
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umfassen, wie die Namen es erahnen lassen, den Gyrus angularis, den posterioren Tem-
porallappen und den hinteren Teil des Parietallappen. Hinzu kommt umliegendes weißes
Gewebe. Die A. temporalis anterior versorgen das erste Drittel der Gyri temporalis su-
perior media und inferior inklusive angrenzendem weißem Gewebe. Das Gebiet der A.
parietalis anterior erstreckt sich über die vorderen Abschnitte der Gyri parietalis und
supramarginalis, sowie angrenzendem weißem Gewebe. Das übrige Versorgungsgebiet der
MCA wurde den terminalen M2 Segmenten (partes superior und inferior) der MCA zu-
gewiesen.

(a) Versorgungsgebiete der T140-T141, T148-T149 und T150 von lateral (links) und medial
(rechts)

(b) Versorgungsgebiete der T146-T147 von lateral (links) und medial (rechts)

(c) Versorgungsgebiete der T142-T143, T145 (d) Versorgungsgebiete der T144 und T139

Abbildung 4.4.: Versorgungsgebiete der Terminalsegmente der rechten MCA
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4.2. Modellierung des thermischen Systems

Die Geometrieerstellung des Modells, sowie die Temperaturberechnung wurden mittels
COMSOL Multiphysics R� Version 5.3a realisiert. COMSOL Multiphysics R� ist eine
Simulations-Software, die auf der Finite-Elemente-Methode basiert und mittels Di↵eren-
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Jedes terminale Versorgungsgebiet war als Baustein der Hirngeometrie einzeln zu erstel-
len, wobei ihre Lage der anatomisch ermittelten entsprechen musste. Dazu kamen die
Ergebnisse der Literaturrecherche aus Unterabschnitt 4.1.2 bezüglich der Zuweisungen der
terminalen Versorgungsgebiete zum Tragen. Im folgenden werden diese vorgestellt. Ihre
Umsetzung im Modell der rechten Hemisphäre ist den Abbildungen 4.3-4.5 zu entnehmen,
wobei die Einteilung wie in Tabelle 4.6 beibehalten und die Versorgungsgebiete der Ter-
minalsegmente der einzelnen Gruppen in jeweils einer Abbildung dargestellt wurde. Die
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Figure 3. (a): Sum of flow in all terminal segments of the respective main cerebral artery in
the right hemisphere. (b): Flow curves of the ACA-MCA collaterals in the right hemisphere.
(The dashed lines represent the physiological case, while the solid lines represent the is-
chemic condition resulting from a 100 % MCA M1 occlusion.)
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AIS was simulated considering a 100 % occlusion of the M1 segment of the right MCA (compare
Section 2.1.2). Consequently, the summed mean flow into all terminal segments of the respective
main CAs decreased (solid lines in Figure 3a). Compared to the physiological case, the flow for the
ACA and PCA decreased by approximately 15 %, whereas the flow for the MCA decreased by 75 %
(q̄MCA, ischemic ≈ 0.65 ml

s ). Now, the ipsilateral collaterals were the only pathway left. The flow curves
through the collaterals from the ACA to the MCA in the ischemic case are shown as solid lines in
Fig 3a. A resulting summed mean flow of 0.241 ml

s for the ACA-MCA collaterals and of 0.413 ml
s

for the PCA-MCA collaterals was predicted. The sum of the six individual fluxes was 0.65 ml
s , which

corresponded to the remaining average flow through the MCA.

3.2. Resulting temperatures

In this section, the resulting cerebral temperatures are presented. For the calculation the resulting
averaged flow rates of the hemodynamics model were used. In the first part, results are shown for
continuous physiological and ischemic flow conditions. However, since the cooling catheter allows
combined therapy by means of vessel recanalization with MT, an increase in perfusion after a success-
ful MT is expected. For the purpose of modeling recanalization, the degree of occlusion was lowered
(from S = 100 % to S = 0 %) after 10 or 20 min of cooling. The results of this approach are presented
in Section 3.2.2.
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Figure 4. Course of cerebral tissue temperatures (a) and arterial blood temperatures (b) over
time for selective intracarotid blood cooling. The ischemic case is shown using solid lines,
while the dotted lines represent the physiological case.

3.2.1. Continuous flow conditions

For both physiological and pathological cases, the brain temperature experienced the strongest de-
crease in the first five to fifteen minutes. Figure 4a shows the average temperature of the entire brain
(red) and the mean temperature of the MCA perfusion area (blue) for physiological (dotted lines) and
ischemic (solid lines) conditions.

Physiological case: The average temperatures of the entire brain and the MCA perfusion area
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showed a strong exponential decrease in the first ten minutes after start of cooling, whereas the de-
crease in the MCA perfusion area was more pronounced. Subsequently, the decrease slowed in both
compartments and the cerebral temperature courses followed the arterial blood temperatures (compare
Figure 4b). After 20 min of cooling, the temperature in the MCA perfusion area decreased by 1.8 ◦C
and the mean brain temperature by 0.87 ◦C. In the further course, the temperature in the MCA perfu-
sion area always remained approximately 0.9 ◦C below the mean brain temperature. After 60 min of
cooling, the temperature in the MCA perfusion area was approximately 34.8 ◦C and an approximate
decrease of 2.25 ◦C was reached. The systemic temperature decrease was significantly lower, with a
value of 0.62 ◦C after 1 h of cooling.

Ischemic conditions with MCA M1 occlusion: As can also be observed in stroke patients [36, 37],
the initial cerebral temperature, especially in the MCA perfusion area, was elevated (≈ 0.35 ◦C). Com-
pared to physiological conditions, the temperature decreases were markedly lower. Blood cooling for
20 min led to temperature decreases of 0.5 ◦C and 0.46 ◦C in the MCA perfusion area and the aver-
aged brain tissue, respectively. For the first 30 min after start of cooling, the temperature in the MCA
perfusion area stayed above the mean brain temperature. After 60 min of blood cooling, the complete
brain as well as the MCA perfusion area reached a mean temperature of approximately 36.5 ◦C. The
systemic temperature decreased by 0.35 ◦C compared to initial conditions.

A continuous decrease of the temperature of the systemic body (equal to the PCA blood temper-
ature) and the ACA blood temperature was observed for both the physiological and the pathological
case. Due to the negligible collateral flow under physiological conditions, the MCA blood temperature
followed the ACA blood temperature. In the ischemic case, only the blood of the ACA experienced
a direct cooling effect. The MCA was only perfused via collaterals, which led to a course of blood
temperature reflecting the tissue temperature. Concrete values of temperature change (ten minute in-
tervals) are shown in Table 2, while Figure 5 shows frontal cuts of the spatial cerebral temperature
for the physiological (top) and pathological (bottom) case in the initial state, as well as after five and
30 min.

Table 2. Temperature decrease of cerebral tissue and arterial blood in ◦C over time.

physiological MCA M1 occlusion
Time in min 10 20 30 40 50 60 10 20 30 40 50 60

∆TVSys 0.09 0.19 0.30 0.41 0.51 0.62 0.05 0.11 0.17 0.23 0.29 0.35
∆TVBrain 0.71 0.87 0.99 1.10 1.21 1.31 0.33 0.46 0.55 0.63 0.69 0.76
∆TVMCA 1.62 1.80 1.93 2.04 2.15 2.25 0.27 0.50 0.64 0.73 0.81 0.87

∆Tqin, MCA 0.09 0.19 0.30 0.41 0.52 0.62 0.56 0.68 0.76 0.83 0.90 0.96
∆Tqin, ACA 0.09 0.19 0.30 0.41 0.51 0.62 0.05 0.11 0.16 0.23 0.29 0.35

3.2.2. Simulated recanalization

Figure 6 shows the decrease in cerebral temperatures for simulated vessel recanalization. Tdotted
and solid lines show the resulting temperatures for a successfuss recanalisation after 10 and 20 min,
respectively.

Compared to the resulting cerebral temperatures without simulated vessel recanalization (compare
solid lines in Figure 4a), the increase in blood perfusion due to recanalization clearly led to a faster
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Figure 5. Middle frontal cut of the spatial cerebral temperature distribution for blood cooling
in the right CCA (top: physiological, bottom: MCA M1 occlusion).

temperature decrease. After 25 min of cooling, the temperature of the MCA perfusion area was ap-
proximately 35.3 ◦C, if the recanalization was performed after 10 min of cooling. If the recanalization
of the MCA M1 occlusion was performed after 20 min, the temperature was about 35.5 ◦C. Indepen-
dent of the time of successful recanalization, the temperature decrease of the MCA perfusion area after
1 h of cooling was approximately 2.5 ◦C. A 2 ◦C decrease of the MCA perfusion area was reached
after 21.6 min, if the recanalization was performed after 10 min of cooling. If the recanalization was
performed after 20 min, it took 29.2 min.
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Figure 6. Resulting decrease in cerebral temperatures for simulated successful vessel re-
canalization. The dotted lines show the resulting temperatures for successful recanalization
after 10 min of cooling, whereas the solid lines show the resulting temperatures for a suc-
cessful recanalization after 20 min.
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4. Discussion

In this work, a temperature model of the brain was created with a simplified 3D head geometry.
Using a coupled 1D hemodynamics model, spatio-temporal cerebral tissue, arterial blood and mean
systemic temperatures were calculated. In several finite element simulations, the resulting temperatures
were predicted for the physiological and a pathological (MCA M1 occlusion) state. In this context,
selective mild hypothermia by means of an intracarotid blood-cooling catheter was analyzed.

4.1. Model results

4.1.1. Blood flow calculations

Despite the extensive adaptations and extensions of the underlying model by Schwarz et al., our
simulated blood flow rates in the main CA showed no major deviations compared to the results of
Schwarz et al. In the physiological case, the averaged sum of flow into all terminal segments of the
individual main CA should correspond to the given reference flow rate. Our model achieved a mean
deviation of about 1.68 %, which is well within this requirement.

For the collateral flow rates, there are no reference values available in the literature. However, it
is known that in the physiological case, collateral flow is almost inactive [24]. Our model predicted a
negligible average blood flow of 0.00065 ml

s , which increased approximately to 0.65 ml
s during ischemic

conditions due to an MCA M1 occlusion.
Konstas et al. [35] determined, using positron emission tomography, an average value of 3.34 ml

s·kg for
the perfusion rate in the penumbra. Our model showed a perfusion rate of 2.1 ml

s·kg for a complete MCA
M1 occlusion in the MCA perfusion area. However, the influence of the degree of vessel occlusion and
patient-specific collateralization must be taken into account.

4.1.2. Temperature calculation

Therapy for AIS is aiming at a quick establishment of mild local hypothermia in the ischemic brain
tissue. Our model predicted a temperature decrease in the MCA perfusion area of approximately 2 ◦C
after 30 min of cooling. However, in the case of an MCA M1 occlusion without recanalization, a
maximum cooling of the MCA perfusion area of approximately 0.8 ◦C was predicted after one hour
of cooling. The reason for the lower cooling effect was not only reduced perfusion (corresponding to
a reduced ability to dissipate metabolic heat), but also the temperature of the blood flowing into the
MCA, which, under ischemic condition, was blood coming from the primary and secondary collaterals.
Since the intracarotid cooling catheter cools the blood within the right CCA, only the blood flow from
the ACA-MCA collaterals was able to lower the cerebral temperature. Nevertheless, the simulation of
vessel recanalization predicted a temperature decrease in the penumbra of approximately 2 ◦C after 30
min and 2.5 ◦C after one hour of cooling, which is within target temperature range for neuroprotective
effects in hypothermia treatment of AIS [1, 7, 8, 38]. Additionally, in case of a successful recanaliza-
tion, the cerebral temperature decreased distinctly by about 1.5 ◦C in the first 5 min after restoration of
physiological flow conditions (compare Figure 6). This immediate temperature decrease could miti-
gate reperfusion injury, since the molecular pathways of reperfusion injury are most prominent in the
first 15 min following reperfusion [39].

Nevertheless, the neuroprotective effect would further benefit from an improved cooling perfor-
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mance of the catheter. For this, the flow rate of the coolant in the catheter would have to be increased,
since an enlargement of the catheter is limited by the artery size. A reduction of the wall thickness of
the catheter has hardly any influence on the cooling performance [40]. In addition, the catheter could
be insulated against heating of the coolant in the proximal vessels, which was shown to be successful
for the administration of cold saline solution [41].
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Figure 7. Comparison of predicted cerebral temperatures with measurements in sheep.

Unfortunately, a direct comparison of our results with clinical studies is not possible, as there are
no human studies with the new catheter system available yet. However, our predicted temperature
curves, agree with first results of animal experiments. In a recent study in nine sheep, the decrease
of the animals’ cerebral temperature due to blood cooling with the novel cooling catheter system was
analyzed. Measuring probes were placed in the frontal and temporal brain cortices and the cooling
sheath was located in the CCA. A detailed description of the whole setup can be found in [10]. A
comparison between the experimental data and temperature decrease predicted by our model is shown
in Figure 7. The model results show a comparable temperature course to the measurements in the
animal. In the first 15 min after start of cooling, the measurements do show a milder temperature
decrease compared to our results. This could be caused by higher blood flow velocities in the internal
carotid artery of sheep [10, 42]. In addition, a direct comparison of the temperature decreases is hardly
possible due to the different arterial and cerebral anatomies between human and sheep.

4.2. Limitations

For a more detailed modeling of the main CAs compared to Schwarz et al., an extensive literature
research was performed. However, not all needed parameters could be found in literature (compare
Section 5). Therefore, some parameters were determined by averaging or by comparison with other
comparable arteries. These assumptions could influence the calculated flow and pressure profiles in
the arterial network. However, since the terminal resistances of the arterial network were calculated
taking into account realistic perfusion rates of GM and WM, the assumptions have no direct influence
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on the perfusion rates used for the temperature calculation. In addition, all calculated flows into the
CAs well adhere to the defined flow boundary conditions.

For the division of the total brain tissue into GM and WM, the studies of Taki et al. and Ge et al.
were used. These studies were conducted independently and showed very similar results. However, the
tissue composition of the individual terminal perfusion areas had to be based on empirical assumptions.
The local areas are described in detail in the literature, thus plausible assumptions could be made.

The assumed values for the share from the individual main CA in the total brain supply are based
on data from Mut et al. [20]. Due to lack of published studies, no further values could be used for
comparison. However, the proportions of the volumes correspond to data in anatomy books. The MCA
as the largest main CA covers the largest volume, followed by the ACA and the PCA as the smallest
main CA.

To calculate reference terminal flow rates, perfusion rates were determined for GM and WM, for
which various data can be found in the literature. The values were chosen according to published stud-
ies, which include volumetric perfusion rates depending on age and sex, in order to take into account
these influencing factors. The resulting ratio of perfusion between GM and WM was approximately
2.2, which is within the range of literature (1.8 to 4) [34]. In addition, the selected perfusion rates
resulted in terminal flow rates, that comply with the reference boundary conditions.

Nevertheless, the anatomy of cerebral arteries varies greatly from person to person and our results
predict major influence of collateralization on cerebral temperatures. An incomplete circle of Willis,
which occurs in about 50 % of the population [43], could further alter the cerebral flow conditions for
AIS and lead to altered cooling performance. In this context, a larger simulation study regarding the
degree of collateralization and different occlusion scenarios could help to further analyze the respective
influences. In addition, our model could be adapted and further expanded to be more detailed. In this
work, a simplified 3D brain geometry was used. As a next step a temperature calculation with a realistic
MRI-based brain geometry is planned. As a result, the current uncertainties due to assumptions made
about the tissue composition of the terminal perfusion areas will be reduced since the use of segmented
MRI data ensures a more reliable tissue composition.

5. Conclusions

Our model allows for a realistic temperature calculation within a simplified geometry and can be
used to predict the temperature drop by intracarotid blood cooling. In particular, our model can serve
to determine an ideal tailored cooling therapy for individual patients, since the successful use of TH
depends on a wide variety of factors [38]. In this context, our model can help to solve open questions
about the efficiency and optimal use of TTM as an adjunctive neuroprotective therapy to the recanal-
ization therapy of AIS.
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Supplementary material

1. Modeling the cerebral arterial network

As mentioned in Section 2.1, a 1D transmission-line-approach was used for modeling the cerebral
arterial blood flow. The blood is regarded as an imcompressible Newtonian fluid. The use of linearized
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and one-dimensional Navier-Stokes equations leads to two relations between pressure p and flow q:

−
∂p
∂z

=
ρ

πr2 ·
∂q
∂t

+
8η
πr4 · q, (5.1)

−
∂q
∂z

=
3πr3

2Ed
·
∂p
∂t
. (5.2)

Here, η is the dynamic blood viscosity (= 2.3 · 10−3 kg
ms ), ρ the blood density (= 1020 kg

m3 ), r the vessel
inner radius, E Young’s modulus and d the wall thickness of the respective arterial segment. Replacing
the pressure by the voltage and the blood flow by the electric current and making use of the following
coefficients:

R =
8η∆z
πr4 , L =

ρ∆z
πr2 , C =

3πr3∆z
2Ed

, (5.3)

leads to an electrical analogon of hemodynamics. There, ∆z represents the unit length. R reflects
the respective flow resistance, L the inertance and C the compliance in the respective arterial segment.
An arterial segment with a length ∆z is represented by a discrete RLC quadripole. For discretization
four different possibilities exist (standard, inverse, π and T). For the standard quadripole, the following
equations can be established:

dpout

dt
=

1
C
· (qin − qout), (5.4)

dqin

dt
= −

R
L
· qin +

1
L
· (pin − pout). (5.5)

To solve the equations, the input pressure pin and the output flow qout have to be given as input
values.

Applying Kirchhoff’s first law for electrical circuits, it is possible to model series and parallel con-
nections between several segments, whereas the influence of the angle between branching arteries is
neglected. Furthermore, long arteries can be replaced by series of standard quadripoles and collateral
connections can be modeled with parallel type T quadripoles. [11, 12, 13]

1.1. Model of the Cerebral Arterial Tree

In this work, an extended model of the cerebral structure is required to investigate the impact of
collateral circulation on cerebral temperature. Therefore, the three main cerebral arteries were modeled
in more detail and ipsilateral collaterals were integrated into the model. However, in literature the
arteries outer diameters are specified, generally. To determine the required inner radius rinner and the
wall thickness d of the respective vessels, a translation was performed. Analyzing the values given in
Avolio’s model [11], a factor between inner and outer radius router was determined:

rinner = 0.78 · router, d = 0.22 · router (5.6)

As the literature, to our knowledge, does not provide information on Young’s modulus for all re-
quired arteries, we took the missing data from arteries of similar dimensions from Avolio’s model.

All parameters of the vessels required by the transmission-line-approach of our hemodynamics
model are listed in the following tables:
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Table 3. Added arterial segments of the cerebral circulation. Values marked with * were
calculated as a mean value of the MCA cortical branches, due to a lack of precise information
for the ACA and PCA cortical branches.

Segment Artery description Length Radius Wall thickness Source
(cm) (cm) (cm)

139 M1 segment (right) 0.75 0.117 0.033 [14]
140 M1 segment (r) 0.59 0.117 0.033 [14]
141 M1 segment (r) 0.16 0.117 0.033 [14]
142 M1 segment (left) 0.74 0.117 0.033 [14]
143 M1 segment (l) 0.83 0.117 0.033 [14]
144 M2 superior (r) 0.45 0.0819 0.0231 [14]
145 M2 superior (r) 0.78 0.0819 0.0231 [14]
146 M2 superior (r) 0.03 0.0819 0.0231 [14]
147 M2 superior (l) 0.32 0.078 0.022 [14]
148 M2 superior (l) 0.92 0.078 0.022 [14]
149 M2 superior (l) 0.27 0.078 0.022 [14]
150 M2 inferior (r) 0.84 0.0897 0.0253 [14]
151 M2 inferior (r) 0.75 0.0897 0.0253 [14]
152 M2 inferior (r) 0.20 0.0897 0.0253 [14]
153 M2 inferior (r) 0.12 0.0897 0.0253 [14]
154 M2 inferior (r) 0.16 0.0897 0.0253 [14]
155 M2 inferior (l) 0.26 0.078 0.022 [14]
156 M2 inferior (l) 1.00 0.078 0.022 [14]
157 M2 inferior (l) 0.29 0.078 0.022 [14]
158 M2 inferior (l) 0.08 0.078 0.022 [14]
159 M2 inferior (l) 0.09 0.078 0.022 [14]
160 M2 inferior (l) 0.01 0.078 0.022 [14]
161 orbitofrontal (r) 1.83 0.0429 0.0121 [44]
162 oribtofrontal (l) 1.89 0.039 0.011 [44]
163 precentral (r) 2.34 0.0468 0.0132 [44]
164 precentral (l) 2.26 0.0546 0.0154 [44]
165 central (r) 2.31 0.0507 0.0143 [44]
166 central (l) 1.99 0.0546 0.0154 [44]
167 anterior parietal (r) 3.42 0.0468 0.0132 [44]
168 anterior parietal (l) 3.51 0.0468 0.0132 [44]
169 posterior parietal (r) 4.5 0.0507 0.0143 [44]
170 posterior parietal (l) 4.95 0.0585 0.0165 [44]
171 angular (r) 5.98 0.0585 0.0165 [44]
172 angular (l) 6.1 0.0585 0.0165 [44]
173 temporopolar (r) 1.76 0.0312 0.0088 [44]
174 temporopolar (l) 1.77 0.0351 0.0099 [44]
175 anterior temporal (r) 2.58 0.0468 0.0132 [44]
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Segment Artery description Length Radius Wall thickness Source
(cm) (cm) (cm)

176 anterior temporal (l) 2.09 0.0468 0.0132 [44]
177 middle temporal (r) 3.15 0.0507 0.0143 [44]
178 middle temporal (l) 2.66 0.0468 0.0132 [44]
179 posterior temporal (r) 4.82 0.0546 0.0154 [44]
180 posterior temporal (l) 4.61 0.0507 0.0143 [44]
181 A2 segment (r & l) 0.77 0.0897 0.0253 [45]
182 A2 segment (r & l) 1.39 0.0897 0.0253 [45]
183 A2 segment (r & l) 0.78 0.0897 0.0253 [45]
184 A3 segment (r & l) 3.63 0.0819 0.0231 [45]
185 A4 segment (r & l) 2.54 0.0624 0.0176 [45]
186 A5 segment (r & l) 1.1 0.0429 0.0121 [45]
187 CmA (r & l) 1.19 0.0702 0.0198 [45]
188 CmA (r & l) 1.55 0.0702 0.0198 [45]
189 CmA (r & l) 1.35 0.0702 0.0198 [45]
190 CmA (r & l) 1.45 0.0702 0.0198 [45]
191 infra-orbital (r & l) 3.216* 0.0351 0.0099 [46]
192 frontopolar (r & l) 3.216* 0.0351 0.0099 [46]
193 anterior internal frontal (r & l) 3.216* 0.0429 0.0121 [46]
194 middle internal frontal (r & l) 3.216* 0.0468 0.0132 [46]
195 posterior internal frontal (r & l) 3.216* 0.0507 0.0143 [46]
196 paracentral (r & l) 3.216* 0.0507 0.0143 [46]
197 superior internal parietal (r & l) 3.216* 0.0468 0.0132 [46]
198 inferior internal parietal (r & l) 3.216* 0.039 0.011 [46]
201 P2 segment (r & l) 1.44 0.1131 0.0139 [47]
202 P2 segment (r & l) 0.16 0.1131 0.0139 [47]
203 P2 segment (r & l) 0.34 0.1131 0.0139 [47]
204 P2 segment (r & l) 0.30 0.1131 0.0139 [47]
205 P2 segment (r & l) 0.23 0.1131 0.0139 [47]
206 P2 segment (r & l) 0.37 0.1131 0.0139 [47]
207 P2 segment (r & l) 1.06 0.1131 0.0139 [47]
208 hippocampal (r & l) 3.216* 0.0312 0.0088 [47]
209 anterior temporal (PCA) (r & l) 3.216* 0.0507 0.0143 [47]
210 middle temporal (MCA) (r & l) 3.216* 0.0468 0.0132 [47]
211 common temporal (r & l) 3.216* 0.0741 0.0209 [47]
212 parieto-occipital (r & l) 3.216* 0.0624 0.0176 [47]
213 posterior temporal (PCA) (r & l) 3.216* 0.0624 0.0176 [47]
214 calcarine (r & l) 3.216* 0.0546 0.0154 [47]
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Table 4. Added ipsilateral collaterals. The inner radii of the collaterals were multiplied by
the factor 1.5 to take into account the presence of further smaller collaterals. The respective
lengths were calculated using data of Pham et al. [48].

Collateral Length (cm) Radius (cm) Wall thickness (cm) Source
ACA–MCA r / l 3.934* 0.0143 0.004 [26]
ACA–MCA r / l 3.734* 0.0139 0.0039 [26]
ACA–MCA r / l 3.58* 0.0143 0.004 [26]
PCA–MCA r / l 3.75* 0.0112 0.0031 [26]
PCA–MCA r / l 3.75* 0.0197 0.0055 [26]
PCA–MCA r / l 3.75* 0.0129 0.0036 [26]
PCA–ACA r / l 3.75* 0.0091 0.0026 [26]
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